RUB: Tényleg haszontalan doboz
Tényleg haszontalan doboz?

A ,,Valoban haszontalan doboz” koncepcidja, ahol az ember egy kapcsolot mozgat, majd a
doboz ujra bezarja, évek oOta létezik. Ez a 4tronix felvétel, hozzadadva a szervo Microbit
vezérlését (helyzetét és mozgasi sebességét), valamint a Fireleds-et, hogy nagyobb hangulatot
nyujtson neki.

Van egy mellékelt Makecode kiterjesztés, amely még konnyebbé teszi a kodolast. Ez a
kiterjesztés konnyen hasznalhato a Valoban haszontalan doboz sajat verziojahoz: egyszeriien
csatlakoztassa a kapcsolot a 0-as és a szervojat az 1-es csaphoz, és hasznalhatja. Ha van néhany
Fireleds (vagy neopixel) is, akkor ezeket csatlakoztathatja a 2. tithoz.

Osszeszerelés

7 NYAK (6 fekete 1 fehér)

Fé NYAK minden alkatrésszel (alap)
Bal oldal

Jobb oldal

Veége
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Fed6

Miikodtet (fehér)

Taska szervoval és rogzitésekkel


https://4tronix.co.uk/blog/wp-content/uploads/2020/04/IMG_0886a.jpg
https://4tronix.co.uk/blog/wp-content/uploads/2020/04/IMG_0864a.jpg

Taska eldre bekotott kapesoloval

Taska aluminium konzollal és 8 r6gzit6 csavarral (M3, 8 mm)

Taska valogatott csavarokkal és gumilabakkal

e 2XxX M2, 4 mm-es csavar (a kapcsold felszereléséhez)

e 2xM25, 6 mm-es csavar (a szervohoz és az oszlopokhoz)

e 2XxXM25, 18 mm-es néi-ndi sargaréz 0szlop (a szervo felszereléséhez)

o 4 x fekete onmetszo6 csavar (a szervokar felszereléséhez a miikodteté aramkori lapjahoz)

e 8Xx M3, 6 mm-es csavar (a nyomtatott aramkori lapok illesztéséhez az aluminium
konzolokhoz)

e 4 X gumiléb

Csavarhuz6 (megfordithato - hiizza Ki a pengét a fogantyubol és forditsa meg a lapos pengét)

2. lépés: Helyezze be az aluminium konzolokat
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Ha elkésziilt, a fenti fényképnek kell kinéznie.
3. 1épés: Helyezze a szervot bal oldalra
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Csavarjabea?2 séraz oszlot a bal oldalra a négy M2,5, 6 mm-es csavar koziil 2-vel,
tigyelve arra, hogy az oszlopok ugyanazon az oldalon legyenek, mint az aluminium konzol.

Végiil savarja ra a szervot az szlopok teejére az M2.5, 6 mm-es maradék 2
csavarral. Gy6zodjon meg arrol, hogy a szervo kabele a NY AK koézepe felé mutat, az alabbiak
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Vegye ki a kereszt alak Servo Kart a Servo taskabol, és nyomja at a miikkodteté aramkori
lapjanak lyukan. Lehet, hogy szorosan illeszkedik.

Gy6z6djon meg arrol, hogy a fent lathato oldalrol nyomja be, amelyen a kar jellései vannak
a mukodtetdn.

Ezutan a 4 fekete csavar segitségével rogzitse a szervokart az ellenkez6 oldalrol.

oldalvagot vagy koromvagot a Servo kar méretének megfelelé méretre
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A szervot a megfeleld helyre kell allitanunk, majd a mtkodtetot tgy kell
elhelyezni, hogy a csucs éppen az oldal lapos teteje alatt legyen - amint azt
fentebb lathato.

Ehhez csatlakoztatnunk kell a szervot a f6 NYAK-hoz, csatlakoztatnunk kell
egy Microbit és tapellatast, és egy nagyon kis programot kell irnunk.

. Csatlakoztassa a szervot a f6 NYAK 3 tiis csatlakozojahoz. Gy6z6djon meg
arrol, hogy a barna huzal a legkdzelebb van a tabla kozepéhez, a fent lathato
modon.

. Csatlakoztassa a Microbit késziiléket az aljzathoz, és gy6z6djon meg arrol,
hogy a Microbit LED-jei a f6 nyomtatott aramkori laptol eltérnek

. Csatlakoztassa a Microbit szamitogépét USB-kabellel

. Toltse innen a Servo telepitd programot a szamitogépére. A ,,starton”
blokkban egyetlen sornak kell lennie

on start

move servo to Closed w at speed VeryFast

. Kattintson a ,,Szerkesztés”, majd a ,,Letoltés” gombra a telepitéshez

. Vigye az USB-kabelt a Microbit-rol a RUB Main PCB-re és kapcsolja BE. A
szervonak most a ,,Zart” helyzetbe kell 1épnie

. Most nyomja meg a mtikodtet6t tigy, hogy annak hegye kozvetleniil az
oldalsd NYAK felsd sz¢le alatt legyen, az alabbiak szerint:

TR ey

Huzza ki a mikrobit és az USB kabelt.
Végiil hasznalja a Servo rogzitézsak nagyon Kicsi csavarjat az aktuator
rogzités¢hez.

6. 1épés: Csavarja ossze lazan a dobozt
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El8szor a bal oIdaI| NYAK t. Hasznaljon a nyolc M3, 6 mm-es csavar koziil
kettSt, amelyek a f6 NYAK aljara vannak felszerelve, és a bal oldalon 1évé
aluminium konzol 2 csavarlyukaba. Hagyja lazan a csavarokat, hogy az
oldala kis§é elmozdulhasson.

Most hznélja a maradék 4 M3, 6 mm-es csavart, hogy a fels6 darab
illeszkedjen az oldalsé darabokhoz. Ismét hagyja lazan a csavarokat ebben a
szakaszban.
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T B 404
Fogja meg a kapcsolot, és vezes
alak lyukan.

NB. Gy6z6djon meg arrol, hogy a piros vezeték a legkdzelebb van a doboz
kdzepéhez, az alabbiak szerint

— i

se at a vezetékeket a felsé NYAK négyzet

Hasznaljaa 2 M2, 4 mm-es c
tetejehez

MEGJEGYZES: Ha rosszul rogziti a kapcsolét, az zavarja a szervot,
ezért ellendrizze, hogy megfeleléen van-e rogzitve

Végiil csatlakoztassa a kapcsolokabel végét az alaplap fehér JST aljzataba

. 1épés: Fejezze be az dsszeszerelést

oy
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avr, gy a kapcsol6 szorosan illeszkedjen a
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Most csatolja az End PCB-t az oldalak hatso szélén 1évo nyilasokba, majd
nyomja a fedél oldalan 1évo Kis fiileket az oldalak tetején 1évo lyukakba.
Ezutan meghuzhatja aZOSszes csavart hogy mindet szilardan Gsszetartsa

Nehanyszor mozgassa fel és Ie a fedelet hogy meglazuljon és eltavolitsa az
esetleges sorjait. Sajat sulya ala kell esnie, de kissé¢ merev lehet, amig parszor
fel nem hasznaljak.

Végiil huzza le a 4 gumilabat a hatlapjarol, és ragassza be az alap sarkaiba,
hogy az az irdasztalon iiljon anélkiil, hogy megcsuszna és megkarcolna az
iroasztalt.

A Valéban haszontalan doboz programozasa
Bizonyos szempontbdl a RUB programozasa nagyon egyszeri - elvégre ez
csak egy kapcsolo, egy szervo és néhany LED. Ugyanakkor életre keltheti és
megmutathatja sajat személyiségét. Kicsit kinyithatja a mellet, hogy
korbenézzen, majd visszamehessen elrejtézni. Vagy lehet, hogy rohanas
kdzben egyenesen kijon, amint a kapcsolot megnyomja. A legjobb Valdban
haszontalan dobozok véletlenszeriien valtozatos viselkedést mutatnak, igy
soha nem tudhatod, mi fog torténni, amikor a kapcsolot megnyomod. Jo
szorakozast a viselkedésed megtervezéseében!

MEGJEGYZES: A szervo nem lesz elegendé energiaval a kapcsolé
mozgatasahoz, hacsak nem az oldalso USB-csatlakozobol taplalja a RUB-
ot. Ne felejtsd el ezt megtenni.

Elészor futtathatja ezt az egyszert tesztprogramot ezen a linken . Ez a LED-
eket pirosra allitja, majd zoldre valt, amikor a kapcsolot aktivaljak, és
kikapcsolja magat (és vissza pirosra).

A sajat programozashoz el6szor toltse le a Microsoft Makecode-ot errdl a
hivatkozasrol, és valassza az ,,Uj projekt” lehetdséget.

Ezutan 1épjen a Haladé , majd a Bévitmények elemre . Helyezze be a
kovetkezé URL-t a keresdmezobe, és nyomja meg az Enter

billentytt: https://github.com/4tronix/RUB
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Extensions

https://github.com/4tronix/RUB|

RUB

Microscft MakeCode package for
4tronix Really Useless Box

A kiterjesztés kivalasztasa utan megjelenik egy Rub kategoria a Makecode
eszkoztarban. Erre kattintva megjelennek a Switch, a Servo, a Fireleds és
egyeb alkategoriak.

B Math

« Switch
= Servo
« Fireleds

= more

I A Advanced

fo Functions
Valtson alkategoriat
Ennek az alkategorianak 2 blokkja van. A leghasznosabb az ,,On Switch On /
Off” blokk, amely csak akkor futtatja a kodot, ha a kapcsolot aj helyzetbe
allitjak.
A masik blokk lehetévé teszi, hogy barmikor ellendrizze a kapcsolo allapotat
(Be vagy Ki), a szokasos Logic blokkok segitségével.
Szervo alkategoria
Ebben az alkategdriaban szamos olyan blokk talalhat6, amelyek lehetové
teszik a szervo kozvetlen athelyezését barmely pozicioba, vagy a kivalasztott
sebességgel a ,,Nagyon lassu” és a ,,Nagyon gyors” mozgatasat. Valojaban a
,Nagyon gyors” megegyezik a szervo kozvetlen mozgatasaval - a Szervo a
leggyorsabb iitemben mozog.
Amellett, hogy egy meghatarozott szogbe mozog, a Zart szervo 3 elore
beallitott pozicié van. Nyitott és kapcsolt. Hasznalhatja a ,,zart nyitott nyitott
kapcsolt blokk™ blokkot ezeknek az elore beallitott értékeknek a fokokban
torténd beallitasahoz. Ha a fent leirtak szerint épitette a RUB-t, akkor meg
kell talalnia az alapértelmezett poziciokat.
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MEGJEGYZES: A szervo szoftveresen korlatozott, hogy csak a Zart és a
Kapcsolott poziciok kozott haladjon. Tehat ezeknek az elore beallitott
értékeknek a beallitasa a szervo maximalis menetét is beallitja
Megallapitja, hogy ha a szervo nagyon lassan mozog, akkor lehet, hogy extra
tavolsagot kell megtennie ahhoz, hogy elegendé6 energiat kapjon a kapcsold
Kinyitasahoz. Ebben az esetben vagy Iépjen magasabb fokszamra, vagy allitsa
magasabbra a kapcsolasi helyzetet.

A ,varjon a szervora” blokk segitségével tarthatja a program futtatasat, amig
a szervo el nem éri az On 4ltal beallitott poziciot. Ez fontos, kiilonben a
program tjra elkezdheti mozgatni a szervot, még miel6tt esélye lett volna
odaérni, ahova mondta.

NB. A program legels6 szervo parancsa MINDIG teljes sebességgel fog
menni, fiiggetlentil attol, hogy milyen sebességet allitottak be. A szoftvernek
ugyanis tudnia kell, hogy hol van a szervo, miel6tt lassan elkezdheti
iranyitani. Az els6 hasznalatkor a szoftver nem tudja, hol van, ezért
kozvetleniil egy ismert pozicidba mozog.

Hatarozottabb és tovabbi alkategoriak

Ez a Fireleds vezetésének szokasos parancskészlete. Beallithatja az 6sszes
Fireledet egyszerre, vagy kiilon-kiilon is. Az alapértelmezés az automatikus
frissités, igy a Fireleds minden valtozas utan automatikusan frisstil (csak 4
Fireled esetén valosziniileg nem érdemes ezt megvaltoztatni)



